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© Halterung fur langliche Korper mit elektrischer Abschirmung 

© Eine beliebig gestaltete Halterung (1) fur langliche Kor- 
per, wie Kabel, Schlauche oder dergleichen, die eine elek- 
trische Abschirmung (4) aufweisen, enthalt in Gebrauchs- 
stellung einen Klemmfinger (8) aufweisenden elektrisch 
leitenden Einsatz (6), der eine elektrische Verbindung zwi- 
schen der Abschirmung (4) und der Halterung (1) her- 
stellt. Die Halterung (1), u. U. lediglich eine Wandoffnung 
oder dergleichen, evtl. aber auch eine komplette Kabel- 
verschraubung mit Zugentlastung fur den langlichen Kor- 
per, hat eine Aufnahmeoffnung (7) zum Ein- und Durch- 
fuhren des langlichen Korpers oder Kabels (2) und vor al- 
lem auch zur Aufnahme des elektrisch leitenden Einsatzes 
(6), der seinerseits einen Haltering (9) und von diesem in 
axialer Richtung abstehenden Klemmfinger (8) hat. An 
der Auftenseite der zur Kontaktierung dienenden, elek- 
trisch leitenden Klemmfinger (8) ist mit Abstand zu doren 
als Kontaktstelle dienenden freien Ende (8a) und mit Ab- 
stand zu dem Haltering (9) jeweils ein radial nach auBen 
. uberstehender Vorsprung (10) angeordnet, durch wel- 
chen die Klemmfinger (8) beim Einfuhren in eine entspre- 
chende enge Aufnahmeoffnung (7) urn einen der Abmes- 
sung dieser Vorsprunge (10) und der Aufnahmeoffnung 
(8) entsprechenden Betrag einwarts gebogen oder ge- 
schwenkt werden und so eine sichere Kontaktierung an 
dem langlichen Korper bewirken. 
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Beschreibung 



Die Erfindung bet.rifft eine Halterung flir langliche Kor- 
per wie Kabel, Schlauche oder dergleichen, die eine eiektri- 
sche Abschirmung aufweisen und in Gebrauchsstellung - 
ggfs. nach einem Freilegen der Abschirmung durch Abiso- 
lieren - mittels eines Klemmfinger aufweisenden, elektrisch 
leitenden Einsatzes in eiektrischer Verbindung mit der Hal- 
terung sind, wobei die Halterung eine AufhahmeofFnung 
zum Ein- oder Durchfuhren des langlichen Korpers und zur 
Aurhahme des elektrisch leitenden Einsatzes und dieser Ein- 
satz einen Haltering mit in etwa axialer Richtung davon ab- 
stehenden Klemmfingem aufweist. 

Eine derartige Anordnung bzw. Halterung ist aus der DE- 
OS 17 65 795 bekannt. Die Klemmfinger des Feder-Einsat- 
zes werden bei dieser bekannten Losung durch einen koni- 
schen Bereich einer Haltehiilse und eine Axialbewegung ra- 
dial nach innen gegen die Abschirmung verformt. Die Gute 
des Kontaktes und die Andruckkraft des jeweiligen Klemm- 
fingers an der Abschirmung hangt also von der Lange der 
Axialbewegung und dem Xoniiswinkel sowie gleichzeitig 
der Lange der Klemmfinger ab. Wird die fur die Axial ver- 
stellung in diesem Falle notwendige Verschraubung aus ir- 
gendeinem Grunde nicht mit einer geniigend groBen axialen 
Vers tellb ewe gung uber eine geniigend groBe axiale Lange 
durchgefuhrt, ist eine gute Kontaktgabe gefahrdet oder fehlt 
sogar. 

Eine ahnliche Anordnung ist aus DE74 34 418U1 be- 
kannt. Dabei haben die auf ihrer Innenseite etwa koaxial 
verlaufenden Klemmfinger eine sich von ihrer Ausgangs- 
stelle zu ihrem freien Ende hin verjiingende konische Fonn 
und der gesamte Einsatz muB bei einer Axialverstellung des 
Kabels und einer es erfassenden Halterung in axialer Rich- 
tung in eine Verengung verschoben werden, wodurch wie- 
derum die Klemmfinger aufgrund ihrer konischen AuBen- 
form in radialer Richtung gegen die elektrische Abschir- 
mung hin verformt und an dieser angedriickt werden. Somit 
ist auch in diesem Falle die Gute des Kontaktes von der 
axialen Verstellung und dem Konuswinkel abhangig, d. h. 
auch in diesem Falle ist eine relativ groBe axiale Verstellung 
erforderlich, um einen ausreichend guten Kontakt. herzustel- 
len. 

Eine weitere vergleichbare Anordnung ist. aus 
EP 0 780 924 A2 bekannt. Dabei ist ein Einsatz aus zwei 
Halbschalen vorgesehen, die in Gebrauchsstellung durch ei- 
nen Wanddurchbruch zusammengehalten werden miissen. 
Die einzelnen Klemmfinger der Halbschalen haben an ihren 
freien Enden eine sich verjiingende konische Form und wer- 
den durch den Innenkonus einer aufzuschiebenden Hiilse 
ebenfalls in radialer Richtung gegen die elektrische Ab- 
schirmung hin verformt und an dieser angedriickt. Auch da- 
bei ist also die Gute des Kontaktes von der axialen Verstel- 
lung der Hulse und dem Konuswinkel abhangig. 

Es besteht deshalb die Aufgabe, eine Halterung der ein- 
gangs genannten Art zu schatfen, bei welcher unabhangig 
von einer Axialbewegung eine sichere Kontaktierung zwi- 
schen dem langlichen Korper und seiner Abschirmung und 
dem die Klemmfinger aufweisenden Einsatz erreicht werden 
kann, wenn dieser sich in seiner Montagestellung befindet. 

Zur Losung dieser Aufgabe ist vorgesehen. daB an der 
AuBenseite von zur Koniakiierung dienenden Klemmfin- 
gem mit Abstand von deren als Kontaktstelle dienenden 
freien Enden und mit Abstand zu dem Haltering jeweils we- 
nigstens ein Vorsprung angeordnet ist. daB die Vorsprunge 
der Klemmfinger in entspannier Lage - also wenn sich der 
Einsatz beispielsweise auBerhalb der Aufnahmeoffnung der 
Halterung befindet - bis zu einem Hiillkreis oder Hullzylin- 
der reichen, dessen Durch? nesser groBer als die entspre- 



chende Abmessung des Innenquerschnittes der Aufhahme- 
dffnung der Halterung ist, und daB die Vorsprunge bei in die 
Aufnahmeoffnung eingesetztem Einsatz an der Wandung 
der Aufnahmeoffnung unter der Rucks tellkraft der in dieser 

5 Gebrauchsstellung radial eihwarts gebogenen Klemmfinger 
abgestiitzt sind. 

Dadurch kann erreicht werden, daB beim Einfuhren dieses 
Einsatzes oder Federeinsatzes in die Innen- oder Aufnahme- 
offnung der Halterung die auBenseitigen Vorsprunge eine 

10 entsprechende Verse hwenkung und Verbiegung der von dem 
Haltering getragenen Klemm- und Kontaktfinger radial nach 
innen bewirken, wobei die freien Enden dieser Klemmfinger 
auch am weitesten nach innen verschwenkt werden, unab- 
hangig von irgendeiner Konusflache oder einer axialen Aus- 

15 dehnung einer bestimmten Bewegung. Es genii gt, den mit 
den Vorspriingen versehenen Bereich in die Aufnahmeoff- 
nung der Halterung einzubringen, um die vorgegebene Ver- 
schwenkung der Klemmfinger mit einem von vorneherein 
festliegenden MaB - abhangig von der GroBe der Vor- 

20 sprunge und ihrer Lage relativ zu den Enden der Klemmfin- 
ger - zu erreichen. Somit ergibt sich eine sehr einfache 
Montage und dennoch eine gewunschte vorgegebene Anna- 
herung der freien Kontaktenden der Klemm- oder Kontakt- 
finger an die Abschirmung bzw. die Kontaktstelle, so daB es 

25 schon vorher mogiich ist, die radiale Abmessung der Vor- 
sprunge einerseits und deren Abstand von den Enden der 
Kontaktfinger andererseits auf die Querschnittsabmessung 
des jeweiligen langlichen Korpers und die gewunschte An- 
druckkraft abzustirnmen. 

30 ZweckmaBig ist es dabei, wenn die Klemmfinger unter- 
halb ihrer Vorsprunge ununterbrochen oder durchgehend' 
sind. Somit wird die durch den Vorsprung beim Einfuhren in 
die Aufnahmeoffnung auf den Klemmfinger ausgeubte 
Kraft auch praktisch vollstandig auf den Klemmfinger uber- 

35 tragen . 

Eine gute Kraftubertragung von den Vorspriingen auf die 
Klemmfinger ergibt sich, wenn die Vorsprunge an den 
Klemmfingem massiv sind bzw. mit. diesen aus Vollmaterial 
bestehen, also an der Steile der Vorsprunge die Klemmfinger 

40 um diese in ihrem jeweiligen Querschnkt verdickt sind. Da- 
durch kann auch noch besser verhindert werden, daB sich 
die Vorsprunge selbst evil, beim Einfuhren des Einsatzes 
und der Kontaktfinger in die Aufnahmeotfnung verformen. 
Dariiber hinaus wird dadurch die Stabilitat der Klemmfinger 

45 vergroBert. 

Der Abstand der auBenseitigen Vorsprunge der Klemm- 
finger von dem Haltering kann kleiner als der Abstand der 
Vorsprunge von den freien Enden der Klemmfinger sein. 
Entsprechend weit werden die freien Enden radial ein warts 

50 verformt, wenn die Vorsprunge in die Aufnahmeoffnung ge- 
langen. 

Beispielsweise kann der Abstand der Vorsprunge von den 
freien Enden der Klemmfinger etwa 3/4 bis 4/5 der Gesamt- 
lange der von dem Haltering ausgehenden Klemmfinger be- 

55 tragen. Eine weitere zweckmaBige Bemessung kann darin 
bestehen, daB der radiale Uberstand der Vorsprunge gegen- 
uber der AuBenseite der Klemmfinger der radialen Dicke 
oder Starke dieser Klemm- oder Koniaki finger oder mehr 
betragt. Durch die Kombination solcher Abmessungen kann 

60 die radiale Einwartsbewegung der freien Enden der Klemm- 
finger in einem gewunschlen MaB vorbestimint werden. so 
daB auch der Kontaktdruck dadurch beeinfiuBt wird. wenn 
ein langlicher Korper zwischen diesen Klemm- oder Kon- 
taktfingem verlauft. Gleichzeitig kann die zur Verschwen- 

65 kung oder Verbiegung erforderliche Kraft durch diese Ab- 
messungen beeinfluBt und auf eine enragliche GroBe be- 
grenzt werden. 

Fur eine moglichst einfache und leichigiingige Montage 
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des Einsatzes in eine^AufnahmtEffnung der Halterung ist es 
zweckmafiig, wenn der Obergang von der AuBenseite der 
Klemm finger zu dem Vorsprung bzw. zumindest die dem 
freien Ende des jeweiligen Klemmfingers zugewandte 
Flanke des jeweiligen Vorsprunges in dem Sinne abge- 5 
schragt ist, daB die axiale Ausdehnung des Vorsprunges von 
dem Klemmfinger in radialer Richtung nach auBen ab- 
nimmt. Die Vorsprunge konnen also eine zu ihrer groBten ra- 
dialen Ausdehnung ansteigende Schragflache aufweisen, die 
das Einfuhren des Einsatzes in die AufnahmeofThung er- 10 
leichtem, wobei diese Einfuhrbewegung zu der radialen 
Verschwenkung der Klemmfinger nach innen dient. 

Die zur groBten radialen Ausdehnung des Vorsprunges 
ansteigende Schragflache kann dabei im Querschnitt gerad- 
linig und/oder konyex oder konkav gekriimmt sein. Somit 15 
kann ein gewisser Ubergang fur die Einfuhrbewegung in die 
Aufhahmeoffnung vorgesehen werden. 

Die Klemmfinger konnen in unverformter Ausgangslage 
- also auBerhalb der Aufnahmeoffnung der Halterung - 
etwa auf einem Zylinder angeordnet sein und insbesondere 20 
an ihrer Innenseite einen der Oberflache dieses gedachten 
Zylinders entsprechende Krummung haben. Dadurch ist 
gleichzeitig eine gute Anpassung an einen in der Regel zy- 
lindrischen langlichen Korper, beispielsweise ein abisolier- 
tes Kabel oder dergleichen mit groBtmoglicher Anlageflache 25 
moglich. 

Es ist jedoch auch oder zusatzlich moglich, daB sich zu- 
mindest die Enden der Klemmfinger wenigstens in unver- 
formter Ausgangslage, einen Einfiihrt.ri enter biidend, von- 
einander entfernen. Dies erleichert das Einschieben des 30 
langlichen Korpers von dem freien Ende der Klemmfinger 
her, insbesondere auch schon vor dem Einfuhren in die ei- 
gentliche Halterung und deren Aufnahmeoffnung. Daneben 
ist naturlich in gleicher Weise das Einfuhren des langlichen 
Korpers von dem Haltering her und auch in schon montier- 35 
ter Lage moglich. 

Der Haltering kann die Vorsprunge in radialer Richtung 
uberragen. Dies ist. vor allern fur die Fixierung des Einsatzes 
mit Hilfe dieses Halteringes vorteiihaft. 

Beispielsweise kann der Haltering einen Anschlag und/ 40 
oder einen Rastvorsprung oder Einschnapp-Bund zum 
axialen Festlegen am Rand oder im inneren der Aufnahme- 
offnung aufweisen. Die erlaubt cin einfaches Einschieben 
des Klemm- oder Kontakt-Einsaizes und zweckmaBiger- 
weise ein Einclipsen in einer entspreehenden Nut, die den 45 
Einschnapp-Bund oder Rastvorsprung aufnehmen kann. 

Besonders preiswert kann vor alleni der Einsatz herge- 
stellt werden, wenn der aus Klemm fin gem und Haltering be- 
stehende Einsatzeinstuckig ausgebildet ist. 

Dabei ist eine weirere Ausgesialtung dahingehend mog- 50 
iich, daB dieser eiektrisch leitende Einsatz aus elektrisch lei- 
fendem Kunststoff oder aus einem zumindest an der Ober- 
flache wenigstens bereichsweise mil einer elektrisch leiten- 
den Schicht versehenen Kunststoff beispielsweise aus me- 
tallisiertem oder mit Metall beschichteien oder bedarnpften 55 
und/oder mit aus ihrn vorstehenden Metalleinlagen versehe- 
nen Kunststoff besteht. Dies ennoglicht die Fertigung des 
Kontakt-Einsatzes im SpritzgieBvert'ahren praktisch in ei- 
nem Arbeitsgang. Daruber hinaus hat dieser Werkstoff den 
Vbrteil, eine schonende An lage an der elektrischen Abschir- 60 
mung eines Kabels oder Schlauchcs /.u bewirken und evtl. 
Beschadigungen an dieser Abschirmung des bei groRerer 
Anpresskraft und evil. Relaiivbewegungen zwischen den 
Klernmnngern und dem Kabel oder Schluuch wcitestgehend 
auszuschlieBen. 65 

Nachstehend sind Ausfuhrungsbeispiele der Errindung 
anhand der Zeichnung naher beschrieben. Us /.eigl in zum 
Teil sehematisierter Darstellung: 
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Fig. 1 eine Halterung fur einen als Kabel ausgebildeten 
langlichen Korper mit einer bereichsweise durch Abisolie- 
rung freigelegten elektrischen Abschirmung, gebildet durch 
eine Wandung mit einer AufnahmeofThung und eine darin 
eingesetzte Halterung, deren Klemmfinger durch das Einset- 
zen radial nach innen verformt sind, be vor der langliche 
Korper eingeschoben ist, im wesentlichen im Schnitt gehal- 
ten, 

Fig. 2 eine der Fig. 1 entsprechende Darstellung nach 
dem Einschieben des langlichen Korpers in die Halterung 
und zwischen die dadurch bereichsweise wieder zuriickge- 
bogenen Klemmfinger, die dadurch Kontakt mit der elektri- 
schen Abschirmung erhalten, 

Fig. 3 eine Stirnansicht und 

Fig. 4 eine teilweise im Langsschnitt gehaltene Seitenan- 
sicht des die Klemmfinger aufweisenden Einsatzes vor sei- 
nem Einfuhren in die Aufnahmeoffnung der Halterung, 

Fig. 5 einen Langsschnitt einer abgewandelten Ausflih- 
rungsform, bei welcher die Halterung als eine Zugentla- 
stung an dem langlichen Korper bewirkende Kabeiver- 
schraubung mit Haltehiilse und Uberwurfmutter sowie 
Klemmeinsatz ausgebildet ist, bevor der elektrisch leitende 
Einsatz in Gebrauchsstellung eingefuhrt ist,. sowie 

Fig. 6 eine der Fig. 5 entsprechende Darstellung nach 
dem Einfuhren des Einsatzes in die entsprechende Aufnah- 
meoffnung der zu der Halterung gehorenden Huise der Ka- 
belverschraubung. 

Bei der Beschreibung der verschiedenen Ausfuhrungsbei- 
spiele erhalten hinsichtlich ihrer Funktion ubereinstim- . 
mende oder ahnliche Teile oder auch Lochungen oder der- 
gleichen auch bei unterschiedliche Gestaltung iibereinstim- 
mende Bezugszahlen. 

Eine im ganzen mit 1 bezeichnete Halterung fur langliche 
Korper, im Ausfuhrungsbeispiel Kabel 2, die unter einer au- 
Beren Isolierung 3 eine elektrische Abschirmung 4 aufwei- 
sen, ist im Ausfuhrungsbeispiel gem. Fig. 1 und 2 praktisch 
durch eine Wandung 5 und einen noch naher zu beschrei- 
benden, im ganzen mit 6 bezeichneten Einsatz gebildet, der 
in eine entsprechende Aufnahmeoffnung 7 dieser einen we- 
sentlichen Teil der Halterung 1 bildenden Wandung 5 paBt. 

Im Ausfuhrungsbeispiel gem. den Fig. 5 und 6 ist die Hal- 
terung 1 durch eine im ganzen mit 18 bezeichnete Kabel ver- 
schraubung gebildet, die mit einer Haltehulse 19 in an sich 
bekannter Weise in eine entsprechende Durchtrittsoffnung 
einer Wandung 5 eingeschraubt ist, wobei diese Haltehulse 
19 der Kabelverschraubung 18 in diesem Ausfuhrungsbei- 
spiel die AufnahrnebrTnung 7 fur den elektrisch leitenden 
Einsatz 6 aufweist. 

Die unterschiedlich ausgebildeten Halterungen 1 fur das 
Kabel 2 oder auch einen sonstigen langlichen Korper, bei- 
spielsweise einen Schlauch, haben also jeweils den elek- 
trisch leitenden Einsatz 6 gerneinsam, der Klemmfinger 8 
aufweist, die eine elektrisch leitende Verbindung zwischen 
diesem elektrisch leitenden Einsatz 6 und der elektrischen 
Abschirmung 4 in Gebrauchsstellung herstellen. AuRerdern 
ist bei diesen unterschiedlichen Ausfuhrungsbeispielen vor- 
gesehen, daB der elektrisch leitende Einsatz 6 jeweils in die 
unter Umstanden et.was verschieden gestaltete Aufnahme- 
offnung 7 zum Ein- oder Durch fuhren des langlichen Kor- 
pers oder Kabels 2 eingesetzt wird, wobei der Einsatz 6 in 
alien Ausfuhrungsbeispielen einen Haltering 9 und in 
axialer Richtung davon abstehende Klemmfinger 8 auf- 
weist, wobei diese Klemmfinger 8 in Gebrauchsstellung alle 
nach derselben Seite hin von dem Haltering 9 ausgehend ab- 
stehen und in nicht montierter entspannter Lage gemiiB Fig. 
4 und 5 parallel zueinander und koaxial zu dem Haltering 9 
verlaufen. 

Vor all em in Fig. 4. aber auch in den Fig. 1 . 2. 5 und 6 ist. 
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dargesteilt, daB an der AuBenseite von zur Kontaktierung 
dienenden Klemmfingem 8 mit Abstand von deren-als Kon- 
taktstelle dienenden freien Enden 8a und mit Abstand zu 
dem Haltering 6 jeweils ein Vorsprung 10 angeordnet ist, 
wobei je nach Anwendung evtl. auch mehrere derartige Vor- 
spriinge 10 vorgesehen sein konnten, sei es nebeneinander, 
sei es hintereinander. 

Bei den in Rede stehenden Ausfuhrungsbeispielen er- 
streckt sich allerdings jeder Vorsprung 10 jeweils uber die 
gesamte Breite des Klemmfingers 8, so daB mehrere Vor- 
sprunge 10 nebeneinander an einem Klemmfinger 8 nicht 
moglich sind. 

Vor allem anhand deir Fig. 4 und 5 wird deutlich, daB die 
Vorsprunge 10 der Klemmfinger 8 in entspannter Lage, also 
wenn der Einsatz 6 bzw. die Klemmfinger 8 sich auBerhalb 
der Ausnahmeoffhung 7 der Halterung 1 befinden, bis zu ei- 
nem nicht dargestellten, gedachten Hullkreis oder Hiillzy- 
linder reichen, dessen Durchmesser groBer als die entspre- 
chende Abmessung des Innenquerschnittes der Aufnahme- 
offnung 7 der Halterung 1, bzw. groBer als der Durchmesser 
dieser Aufnahmeoffnung 7 ist, was dazu fuhrt, daB beim 
Einfugen des Einsatzes 6 und vor allem des die Vorsprunge 
10 aufweisenden Bereiches der Klemmfinger 8 in die Auf- 
nahmeoffnung 7 die Klemmfinger 8 in der vor allem in Fig. 
1, aber auch in Fig. 6 erkennbaren Weise radial nach innen 
verschwenkt oder gebogen werden, weil nunmehr die Vor- 
sprunge 10 und insbesondere deren groBte Abmessung nach 
diesem Einsetzen in die Aufnahmeoffnung 7 an der Innen- 
wand der Aufnahmeoffnung 7 der Halterung 1 unter der 
Ruckstellkraft der in dieser Gebrauchstellung radial ein- 
warts gebogenen Klemmfinger 8 abgestutzt sind. Wird an- 
schlieBend oder auch schon vorher das Kabel 2 mit dem ab- 
isolierten Bereich in diesen Einsatz 6 und zwischen die 
Klemmfinger 8 eingefuhrt, werden diese im Bereich ihrer 
Enden 8a entgegen der Einwartsbiegung wieder etwas zu- 
riickgebogen, liegen also uber einen gewissen Bereich au- 
Benseitig an der elektrischen Abschirmung 4 an und geben 
einen entsprechend guten Kontakt, wie es vor allem Fig. 2 
und 6 zeigen. In vorteilhafter Weise ist dabei diese Verfor- 
mung der Klemmfinger 8 nach innen und ihr Andriicken an 
die Abschirmung 4 unabhangig von irgendwelchen Axial- 
verstellungen von Uberwurfmuttern oder dergleichen, weil 
die radiale Verformung der Klemmfinger 8 ausschlieBlich 
durch die Aufnahmeoffnung 7 und die Abmessung der Vor- 
sprunge 10 bestimmt wird, so daB also diese radiale Verfor- 
mung der Klemmfinger 8 fur das Andriicken an die elektri- 
sche Abschirmung 4 eines Kabels 2 nach dem Moni.iereri 
oder Einfugen des Einsatzes 6 immer gleich und unabhangig 
von irgendwelchen Verschraubungsvorgiingen bei der Mon- 
tage ist. 

Vor allem in Fig. 4 erkennt man, daB die Klemmfinger 8 
unterhalb der Vorsprunge 10 ununterbrochen oder durchge- 
hend sind, die Vorsprunge also nicht durch irgendwelche 
Richtungsanderungen der Klemmfinger selbst gebildet wer- 
den. Somit sind die Vorsprunge 10 stabil und widerstandsfa- 
hig und konnen die erwunschte Verformung der Kienimfin- 
ger 8 ohne nennenswerte eigene Verformung beim Einfuh- 
ren des Einsatzes 6 in die Aufnahmeoffnung 7 durehfuhren. 
Dabei wird dies in alien Ausfuhrungsbeispielen dadurch ge- 
fordert, daB die Vorsprunge 10 an den Klemmfingem 8 mas- 
si v sind. also aus Vollmaterial bestehen und somil die 
Klemmfinger 8 an der Stelle der Vorsprunge 10 einen ent- 
sprechend verdickten Querschnitt haben. Die Taisache. daB 
die Klemmfinger 8 auBenseitig radial vorstehende Vor- 
sprunge 10 haben, kann also auch bei dieser Ausfuhrungs- 
fonn dahingehend fonnulien werden. daB die Klemmlinger 
8 mit Abstand zu dem Haltering 6 und zu ihrem freien Ende 
8a einen in einem kurzen Bereich radial verdickten Quer- 



. schnitt haben. 

Damit die Verbiegung der Klemmfinger 8 in radialer 
Richtung mogiichst groB ist, aber gleichzeitig nicht zu 
schwer geht, sind mehrere MaBnahmen vorgesehen: 

5 Der Abstand der aufienseitigen Vorsprunge 10 der 
Klemmfinger 8 von dem Haltering 6 ist kleiner als der Ab- 
stand der Vorsprunge 10 von den jeweiligen freien Enden 8a 
der Klemmfinger 8. Dabei betragt dieser Abstand der Vor- 
sprunge 10 von den freien Enden 8a der Klemmfinger 8 

10 etwa 3/4 bis 4/5 der Gesamtlange der von dem Haltering 6 
ausgehenden Klemmfinger 8. 

Der radiale Uberstand der Vorsprunge 10 gegeniiber der 
AuBenseite des jeweiligen Klemmfingers 8 entspricht etwa 
der radialen Dicke oder Starke der Klemmfinger 8 oder be- 

15 tragt gem. dem Ausfuhrungsbeispiel etwas mehr als diese 
Dicke. 

Der Obergang von der AuBenseite der Klemmfinger 8 zu 
dem jeweiligen Vorsprung 10 bzw. zumindest die dem freien 
Ende 8a des jeweiligen Klemmfingers 8 zugewandte Flanke 
20 10a des jeweiligen Vorsprunges 10 ist in dem Sinne abge- 
schragt, daB die axiale Ausdehnung des Vorsprunges 10 von 
dem Klemmfinger 8 in radialer Richtung nach auBen ab- 
nimmt. Dabei erkennt man deutlich, daB die zur groBten ra- 
dialen Ausdehnung des Vorsprunges 10 ansteigende Schrag- 
25 flache oder Flanke 10a im Querschnitt geradiinig verlauft. 
Sie konnte aber auch zumindest bereichsweise konvex oder 
konkav gekrummt sein. 

All diese MaBnahmen tragen dazu bei, daB durch das ein- 
fache Einfuhren des Einsatzes 6 und seines Halteringes 9 in 
30 die entsprechende Aufnahmeoffnung 7 die Klemmfinger 8 
radial einwarts gebogen werden, so daB ihre freien Enden 8a 
an eine elektrische Abschirmung 4 eines Kabels 2 oder eines 
sonstigen langlichen Korpers angedriickt werden und einen 
guten Kontakt dazu hersteUen konnen. Dazu ist narurlich 
35 wesentlich, daB der Einsatz 6 und seine Bestandteile so wie 
auch die Halterung elektrisch leitend sind, urn eine entspre- 
chende elektrische Verbindung herzustellen. 

Vor allem in Fig. 3 erkennt man, daB die Klemmfinger 8 
und insbesondere ihre Innenseiten in unverformter Aus- 
40 gangslage et wa auf einem - gedachten - Zylinder angeord- 
net sind und insbesondere an ihrer Innenseite 8b einen der 
Oberflache dieses gedachten Zylinders entsprechende 
Krummung haben. Entsprechend gut und flachig konnen sie 
an einen ebenfalls zylindrischen langlichen Korper wie ein 
45 Kabel 2 angedriickt werden. 

Aus Fig. 3 und 4 sovvie aus den weiteren Figuren wird au- 
Berdern erkennbar, dafi der Haltering 9 die Vorsprunge 10 in 
radialer Richtung uberragt. Dadurch ist es moglich, daB der 
Haltering 9 gem. dem Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 5 und 
50 6 einen Anschlag zum axialen Fes tie gen am Rand der Auf- 
nahmeoffnung 7 bildet oder einen Rastvorsprung oder Ein- 
schnapp-Bund 11 zum axialen Festlegen im inneren der 
Aufnahmeoffnung 7 und einer dort vorgesehenen Ringnut 
12 aufweist. Denkbar ware aber auch eine Anbringung einer 
55 solchen Ringnut 12 in der Haltehulse 19 der Halterung 6 in 
Form einer Kabel verschraubung 18 gem. den Fig. 5 und 6. 

In alien Ausfuhrungsbeispielen ist vorgesehen, daB der 
aus Klemmfingem 8 und Haltering 9 bestehende Einsatz 6 
einstuckig ausgebildet ist und bevorzugt aus einem elek- 
60 trisch leitenden KunststotY hergestellt ist, wobei es auch 
moglich ist, daB der Einsatz 6 aus einem zumindest an der 
Oberflache wenigstens bereichsweise mit einer elektrisch 
leitenden Schicht versehenen Kunststoff, beispiels weise aus 
metal li si ertem oder mil Me tall beschichteten oder bedampf- 
65 ten Kunststoff besteht oder daB in dem den Einsatz 6 biiden- 
den Kunststoff Metalleinlagen vorgesehen sind, wobei all 
diese MaBnahmen, durch die der Einsatz 6 elektrisch leitend 
gemachi ist, auch kombiniert sein konnen. 
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Eine beliebig gestaltete Halterung 1 fur langliche Korper 
wie Kabel 2, Schlauche oder dergleichen, die eine elektri- 
sche Abschirmung 4 aufweisen, enthalt in Gebrauchsstel- 
lung einen Klemmfinger 8 aufweisenden elektrisch leiten- 
den Einsatz 6, der eine elektrische Verbindung z wise hen der 5 
Abschirmung 4 und der Halterung 1 herstellt. Die Halterung 
1, u. U. lediglich eine Wandoffhung oder dergleichen, evtl. 
aber auch eine komplette Kabelverschraubung mit Zugent- 
lastung fur den langlichen Korper - hat eine Aufnahmedff- 
nung 7 zum Ein- und Durchfuhren des langlichen Korpers io 
oder Kabels 2 und vor allem auch zur Aufnahme des elek- 
trisch leitenden Einsatzes 6, der seinerseits einen Haltering 9 
und von diesem in axialer Richtung abstehende Klemmfin- 
ger 8 hat. An der AuBenseite der zur Kontaktierung dienen- 
den, elektrisch leitenden Klemmfinger 8 ist mit Abstand zu 15 
deren als Kontaktstelle dienenden freien Ende 8a und mit 
Abstand zu dem Haltering 9 jeweils ein radial nach aufien 
uberstehender Vorsprung 10 angeordnet, durch welchen die 
Klemmfinger 8 beim Einfuhren in eine entsprechend enge 
Aufnahmeoffnung 7 um einen der Abmessung dieser Vor- 20 
sprunge 10 und der Aufnahmeoffnung 8 entsprechenden Be- 
trag einwarts gebogen oder geschwenkt werden und so eine 
sichere Kontaktierung an dem langlichen Korper bewirken. 

Patentanspriiche 25 

1. Halterung (1) fur langliche Korper wie Kabel (2), 
Schlauche oder dergleichen, die eine elektrische Ab- 
schirmung (4) aufweisen und in Gebrauchsstellung 
mittels eines Klemmfinger (8) aufweisenden, elektrisch 30 
leitenden Einsatzes (6) in elektrischer Verbindung mit 
der Halterung (1) sind, wobei die Halterung (1) eine 
Aufnahmeoffnung (7) zum Ein- oder Durchfuhren des 
langlichen Korpers und zur Aufnahme des elektrisch 
leitenden Einsatzes (6) und dieser Einsatz (6) einen 35 
Haltering (9) mit in etwa axialer Richtung davon abste- 
henden Klemmfingern (8) aufweist, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB an der AuBenseite von zur Kontaktierung 
dienenden Klemmfingern (8) mit Abstand von deren 
als Kontaktstelle dienenden freien Enden (8a) und mit 40 
Abstand zu dem Haltering (9) jeweils wenigstens ein 
Vorsprung (10) angeordnet ist, daB die Vorspriinge (10) 
der Klemmfinger (8) in entspannter Lage bis zu einem 
Hiillkreis oder Hullzylinder reichen. dessen Durchmes- 
ser groBer als die entsprechende Abmessung des Innen- 45 
querschnif.tes der Aufnahmeoffnung (7) der Halterung 
(1) ist, und daB die Vorspriinge bei in die Aufnahmeoff- 
nung (7) eingesetztem Einsatz an der Wand der Auf- 
nahmeoffnung (7) der Halterung (1) unter der Ruck- 
stellkraft denn dieser Gebrauchsstellung radialein warts 50 
gebogenen Klemmfinger (8) abgestutzt sind. 

2. Halterung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Klemmfinger (8) unterhalb der Vorspriinge 
(10) ununterbrochen oder durchgehend sind. 

3. Halterung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 55 
zeichnet. daB die Vorspriinge (10) an den Klernmfin- 
gem (8) massiv sind bzw. aus Vollmaterial bestehen. 
also an der Stelle der Vorspriinge (10) die Klemmfinger 
(8) um diese Vorspriinge in ihrern jeweiligen Quer- 
schniit verdickt sind. 6o 

4. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB sich der Vorsprung (10) je- 
weils iiber die gesamte Breite des Klemmfingers (8) er- 
st recki. 

5. Halterung nueh einem der Anspriiche 1 bis 4. da- 65 
durch gekennzeichnet. daB der Abstand der auBensciti- 
gen Vorspriinge (10) der Klemmfinger (8) von dem 
Haltering (6) kleiner als der Abstand der Vorspriinge 
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(10) von den freien Enden (8a) der Klemmfinger (8) ist. 

6. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, dafi der Abstand der Vorspriinge 
(10) von den freien Enden (8a) der Klemmfinger (8) 
etwa dreiviertel bis vierfunftel der Gesamtlange der 
von dem Haltering (9) ausgehenden Klemmfinger (8) 
betragt. 

7. Halterung riach einem der Anspriiche 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB der radiale Uberstand der 
Vorspriinge (10) gegeniiber der AuBenseite der radialen 
Dicke oder Starke der Klemmfinger (8) entspricht. 

8. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der tJbergang von der Au- 
Benseite der Klemmfinger (8) zu dem Vorsprung (10) 
oder zumindest die dem freien Ende (8a) des jeweili- 
gen Klemmfingers (8) zugewandte Flanke (10a) des je- 
weiligen Vorsprunges (10) in dem Sinne abgeschragt 
ist, daB die axiale Ausdehnung des Vorsprunges (10) 
von dem Klemmfinger (8) in radialer Richtung nach 
auBen abnimmt. 

9. Halterung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB die zur groBten radialen Ausdehnung des Vor- 
sprunges (10) ansteigende Schragflache im Querschnitt 
geradlinig oder konvex oder konkav gekrummt ist. 

10. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Klemmfinger (8) in un- 
verforrnter Ausgangslage etwa auf einem Zylinder an- 
geordnet sind und an ihrer Innenseite (8b) einen der 
Oberflache dieses gedachten Zylinders entsprechende 
Krummung haben. 

11. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, da- 
durch gekennzeichnet, daB sich zumindest die Enden 
der Klemmfinger wenigstens in unverformter Aus- 
gangslage, einen Einfuhrtrichter bildend, voneinander 
entfemen. 

12. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Haltering (9) die Vor- 
spriinge (10) in radialer Richtung iiberragt. 

13. Halterung nach einem der Anspriiche 1 bis 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Haltering (9) einen An- 
schlag und/oder einen Rastvorsprung oder Einschnapp- 
Bund (11) zum axialen Festlegen am Rand oder im In- 
neren der Aufnahmeoffnung (7) aufweist. 

14. Halterung nach einem der vorstehenden- Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der aus Klemmfin- 
gern (8) und Haltering (9) bestehende Einsatz (6) ein- 
stuckig ausgebildet ist. 

15. Halterung nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der elektrisch lei- 
tende Einsatz (6) aus elektrisch leitendem KunststofT 
oder aus einem zumindest an der Oberflache wenig- 
stens bereichsweise mit einer elektrisch leitenden 
Schicht versehenen Kunststoff besteht. 
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